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Handling & Allgemeine Applikationen

mit der GP-Serie

www.yaskawa.eu

Der MOTOMAN GP20 ist ein sehr vielseitig einsetzbarer
6-achsiger Industrieroboter fur Traglasten bis zu 20 kg. Er
besitzt eine Reichweite von 1.802 mm und erreicht sehr gute
Zykluszeiten bei einer hervorragenden Wiederholgenauigkeit.

Die schlanke Bauart, insbesondere des Handgelenks, ermdg-
licht den Einsatz in vielen Anwendungen, z.B. Handhaben von
Werkstlcken, Be-/Entladen von Werkzeug — oder Spritzgul3-
maschinen. Aber auch flr die spanende oder schleifende
Bearbeitung ist er aufgrund seines stabilen Handgelenks
sehr gut geeignet. Das Handgelenk des MOTOMAN GP20 ist
besonders widerstandsfahig gegen eindringende Staube und
Flussigkeiten (IP67).

In Verbindung mit dem bewahrten MOTOMAN Programmier-
handgeréat ist dieser Roboter ein zuverlassiger Partner im
Maschinenbau. Mit dem innovativen Bedienkonzept des
SmartPendant bietet er einen sehr guten Einstieg in die indus-
trielle Automation.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Schlanke Bauform

e Universell einsetzbar

e Kraftvoll: 20 kg Traglast

e GroBer Arbeitsbereich: 1.802 mm

e Stabiles, vibrationsarmes Handgelenk

e Schnelle Bewegungen durch hohe Achsgeschwindigkeiten
und Beschleunigung

e Einfache Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung

Controlled by

YRC1000




MOTOMAN GP20
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Traglastdiagramm 2 2x@12 20001
316 200+01
5 600
5kg
400 Montagemdglichkeiten: Boden, Decke, Wand, geneigt*
Roboter- . IP-Schutzklasse: IP54 (Hauptachsen S, L, U),
" . . . 250 IP67 (Handgelenk)
Neigungswinkel Arbeitsbereich P_Punkt 200 10 kg 9
O [Grad] [Grad] er 15kg * Bewegungseinschrankung der S-Achse siehe Tabelle links
+180 max. 0%
0=<6=<30 Keine Beschrankung Schiitzen Sie f:len Robo}er‘vorl:
\ 200 400 600 800 1000 o Korrosiven Dampfen, Flissigkeiten
30<6 =35 +60 max. \ 220800 450 900 B sowie explosiven Gasen
— e B-Achse R-, T-Achse e Eindringendem Wasser, Ol oder Staub
< Ho0 max. Drehmittelpunkt 105 Drehmittelpunkt ¢ Elektromagnetischen Einflissen

Technische Daten GP20

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
| [°/s] [Nm] [kg - m2] Max. Traglast [kg] 20

(o))

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,02

+155/-105 Max. Arbeitsbereich R [mm] 1802

+160/-86 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
+200 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80

+140 Gewicht des Roboters [kg] 250

+455 720 24,5 1,2 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 2,0
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Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden wicos  FSC® 113619




