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Le MOTOMAN GP20 est un robot industriel 6 axes trés
polyvalent avec une charge utile pouvant aller jusqu’a 20 kg. |l
dispose d’une plage de travail de 1 802 mm et peut atteindre
des temps de cycle tres rapides avec une excellente précision
de répétabilité.

Son design fin, notamment du poignet, permet une utilisation
dans de nombreuses applications, comme la manipulation de
pieces ou le chargement/déchargement de machines. Gréace
a son poignet robuste disposant d'un indice de protection
IP67, le GP20 est également parfaitement adapté aux
opérations d'usinage ou de poncgage.

Associé au boiltier de programmation standard « Teach
Pendant », le GP20 peut étre parfaitement intégré dans des
environnements  automatisés. Grace au boitier de
programmation innovant « Smart Pendant » de type tablette
tactile, ce robot constitue une excellente solution pour débuter
en matiere d’automatisation.

POINTS FORTS

e Design fin

e Polyvalent : large éventail d'applications

e Puissant : charge utile de 20 kg

e Grande plage de travail : 1 802 mm

e Poignet robuste, faibles vibrations

e Rapide : vitesses et accélérations élevées des axes

e Mise en service, utilisation et maintenance simplifiées

Contrdlé par
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MOTOMAN GP20
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Charge admissible au poignet 316 20004
5 600
5kg Options de montage : sol, plafond, mur, incliné*
400 Protection IP : IP54 (corps S, L, U), IP67 (poignet)
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Spécifications GP20

Amplitude
maximale du
mouvement [°]

+180
+155/-105
+160/-86
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Vitesse maximale
[°/s]

Couple autorisé
[Nm]

720
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44140 Le Bignon, France

Toules les dimensions sont en mm. Les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
Pour toute demande de détails contactez-nous a support.technique@yaskawa.eu.com.

Moment d'inertie
autorisé
[kg - m?]

:
0
Humidité [%] 20 - 80
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