YASKAWA

TR-1000 7G

1-Station Dreh-Kipp-Positionierer

Vorteile im Uberblick:

m Hohe Nutzlast
m  GrofB3er Arbeitsbereich
m  Kompakt, flexibel und kosteneffizient

®  Hohlwellenantrieb fur MediendurchfGhrung

Der TR-1000 7G 1-Stationen-Positionierer besitzt eine Kipp-
und eine Drehachse. Trotz seiner kompakten Bauweise gehort
er zu den leistungsfahigsten Positionierern im Bereich der
SchweiBapplikationen.

Dieser Positionierer kann Vorrichtungen und Werkstucke bis zu
einem Gewicht von 1000 kg und einem maximalen Durchmes-
ser von 1200 mm handhaben. Der Schwerpunkt der Vorrichtung
kann bis zu 300 mm Uber der Planscheibe liegen. Dies ermdg-
licht eine groBe Flexibilitat bei der Konstruktion der Vorrichtung.

Der Hohlwellenantrieb der Planscheibe ermoglicht es, verschie-
dene Medien durch den Drehantrieb zur Vorrichtung zu fuhren.
Die Mediendurchfuhrung kann daher endlosdrehend realisiert
werden. FUr SchweiBanwendungen sind zwei AnschlUsse flr die

SchweiBmasse (je max. 360A) moglich.
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Technische Daten TR-1000 7G
TR-1000 7G Nennnutzlast [kg] 1000
1000
\ Durchmesser Last (Werkstlick) [mm] 1200*
800 \\ Max. Geschwindigkeit Kippachse [U/min] 12
§ \ \ Max. Geschwindigkeit Drehachse [U/min] 20
% 600 \ \ Kippwinkel [°] +90*
N \ N
; \\ Max. Abstand COG zu Planscheibe [mm] 300
400 Max. Abstand COG zu Rotationsachse [mm] 200
\ Nenn-Tragheitsmoment Kippachse [kg - m?] 2500
Nenn-Tragheitsmoment Rotationsachse [kg - m?] 700**
Nenn-Haltedrehmoment Kippachse [Nm] 5250
0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 | Durchgangsbohrung Rotationsachse [mm] 85
Distanz [mm] Nenn-SchweiRstrom [Amp. bei 100% Last] 2 x 360***

Hl Abstand COG zur Planscheibe
Bl Abstand COG zur Rotationsachse

COG = Center of Gravity / Schwerpunkt

YASKAWA

Positionierer TR-1000 7G
A-01-2024, A-Nr. 231041

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstabliche Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.

* Bei einem Lastdurchmesser von mehr als @ 900 mm und einer erforderlichen Neigung
von 90° muss ein zusatzlicher Sockel flr den Positionierer verwendet werden, um zu
verhindern, dass das Werkstlck mit einer Grundplatte oder dem Boden kollidiert.

=+ Bei keiner Schwerpunkts-Exzentrizitat

**+ 1 x 360 in der Standardausflhrung
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