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Picken, Packen & Handling
mit der SG-Serie

Der robuste MOTOMAN SG650 Scara-Roboter zeichnet sich durch Der SG650 wird mit der kompakten und leichten
einen groBen Arbeitsbereich bei gleichzeitig kompaktem Design aus. YRC1000micro-Steuerung betrieben.

Er eignet sich besonders fur Anwendungen, bei denen hohe Ge-

schwindigkeiten und Prazision gefragt sind, wie z.B. Picken und

Packen, Dosieren und Zuflihren. Geringe Storkonturen reduzieren das VORTEILE IM UBERBLICK

Kollisionsrisiko und ermoglichen die Zusammenarbeit der Roboter
auf engstem Raum. Die interne Medienfuhrung gewéhrleistet zuver-
lassige Arbeitslaufe und spart aufwandige Wartung.

Schnell, kraftvoll und zuverlassig

GroBer Arbeitsbereich bei kompaktem Design
Robuste Bauweise

Integrierte Medienflhrung

Hohe Wiederholgenauigkeit und Prazision
Ideal fur Anwendungen in engen Raumen
Leichte Integration und hohe Dynamik
Einfache Wartung

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu micCro



MOTOMAN SG650
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Montagemd&glichkeit: Boden

Maximale Traglast und

maximales Tradgheitsmoment der R-Achse Ansicht D Ansicht E
Bitte stellen Sie sicher, dass die Werte (Gesamtwerte Handachse und Werkstiick) Schalter © 38 140 20
nicht die in der Tabelle angegebenen Werte Uberschreiten. Brems- o 3% Luft 7
|6se- © o T =
Max. Traglast [kg] 6 geréat e O L@ ——— [,
Max. Tragheitsmoment R-Achse [kg - m?] 0,12 =

2xM4, 4 xM4,
7 tief 7 tief

150 Medienanschluss

Max. exzentrischer Abstand des Masseschwerpunkts [mm] Gegenstecker

Technische Daten SG650

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen 4

Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

[°1 [°/sec.] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 6
450 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,01
730 Max. Arbeitsbereich R [mm] 650
1300 mm/sec. Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +40
2500 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80

Gewicht des Roboters [kg] 19

Mittlere AnschluBleistung [KVA] 1
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Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden



